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このたびは午方 1分読小型デジタノンセオドライトTEO-100をヨDう求め頂きありがとうございました。

本書をご一読の上お取扱い項き、永くご愛用たまわりますようお
う
願い申し上げま坑

TEO-100独特の帰零装置

TEO-1□ □の操作方法で他製品にない大きな特長は、帰零レバーを備えていて、格納時にもこのレ

バーにより電源を切り、望遠鏡の固定も同時に行う点にあります。セオドライトのお取扱いに熟知され

た方でも本書 P.15の
｀
使用上の注意

″
の項をお読み碩き、帰零レバーにこ留意くださいますようお願

い申し上十ザます。
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l.各部の名称
望遠鏡合焦ノブ

レンズ

限レンズ着脱リング

準器

ッチカバー

心望遠鏡

ネクタ

キー

レパ ー

ン

レバ ー

度角帰零レパー)

取付ネジ
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2.表示部と操作キー

①
0

MIL

GRD

高度角の表示

水平角の表示

高度角がコンパス表示であることオ在示す。

高度角が勾配 (パーセント)表示であることを示す。

本器が外部装置とRS-282Cで 接続されている
ことを示す。

水平角がクォドラント表示であることを示す。

表示データが
°
(度 )′ (分)で表示されている。

表示データの角度単位がミルである。

表示データの角度単位がグラー ドである。

バッテリの残量を表示。

水平角が右回り表示である。

水平角が左回り表示である。

操作キー

2‐SET

傘

%

ゼロセットキー

水平角を□にセットする。

(水平角表示中日→のみ有効 )

照明キー

内蔵 LEDが 点灯し、望遠鏡十字線と表示部を照明
する。消すときは、再度照明キーを押す。 1分間照

明すると自動的に消える。

パーセントキー

高度角表示/勾配 (パーセント)表示の切換を行う。
高度角表示中団Jのみ有効。

V/H切 神大キ~

高度角表示/水平角表示の切換を行う。

■■甲BAI

Ｒ

Ｌ
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3.機械の求心と整準
(1)三脚の据え付け

脚頭がほ |ぎ水平になるようにしながら、測点上にしつかり三

勝,方主据え付けます。

(2)本体の設置

脚頭の下倶」から定心標を本体にねじ込んでしっかりと本体を

固定します。

垂球の取付け方

垂球恨」に付いている細長い鉤状フックを定心拝を通して本体

下部の金輪にひつかけます。その後、垂球をぶら下げるひも

の長さを調整します。

垂球ケース



(3)求心望遠鏡

求心合焦ノブを回して、焦点板上の光学垂球にピントを合せ

ます。次に求心望遠鏡を仲縮させて測点に焦点を合せます。

①

①焦点板にピントを合せる。

②測点にピントを合せる。

(4)求心作業

左記 (3)の光学垂球 (2重丸の中央 )と測点が一致するように

シフティングクランプを緩めて本体を移動させます。

(移動可能範囲 :6m冊 )

(5)気泡管調節

]ます、円型気泡管を水平にするために三脚左伸縮させて調
整 します。

2次 に3つの整準ネジを回して、横気泡管の水準を調整 しま
す 。

(8)求心の再確認

再度、求心望遠鏡を見て光学垂球が測点に一致 していること

を確認します。一致していない場合は上記 (4)(5)を 繰返 し

ます。

(7)整準作業の確認

本体を回転 し、横気泡管が常に正確に中央にあることを確認

します。

И

！

―

ヽ

、
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4.操作方法
4-1電源 の ON・ OFF

(ON)電源レバーを右へ回すと “ピツ
カ
とフザーが鳴り、

約 1秒間全セクメントが表示されます。その後再び

“ピッ"と ブザーが鳴つて、水平角表示モー ドになり

ます。

電源①Nと 同時に望遠鏡の回転が可能になります。

(OFF)電 源レノ＼一左左に回して① FFにするときは望遠鏡
が天底付近に向 くようにしてください。 (望遠鏡と

本体上部の白丸マークを合せます)それ以外の位薦

では、レバーは回転 しません。

電源のオー トカットオフ機能

電源①Nのまま30分間放置 しますと、自動的に⊂lFF
になります。このときは再度電源OFF・ ONを 行つ
てください。

4-2視 準

(1)望遠鏡固定ネジ、水平固定ネジを左に回して緩めます。

(2)十字線合焦ノブを回して十字線のピントを合わせます。

(3)照準器の三角マークと目標を合わせます。

(4)望遠鏡をのぞき、望遠鏡合焦ノブを回して、目標に焦点を合

わせます。

(5)目標との微差は望遠鏡固定ネジ、水平固定ネジを締めてから

それぞれ微動ネジで調節します。

十字線照明

周囲が晴くて十字線がよく見えないときは十字線照明レバーを接

眼方向に回し照明キーを押すと明るくなります。
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4-3水平角の測定

(a)水平角表示

水平角測定には1右回り角度表示 (R)

2左回り角度表示 (L)
8クォドラント表示(O)

があります。→内部スイッチの設定(スイッチ③、④)参照

(b)90°毎割出ブザーの設定

□
°
、90°、180° 、270°付近でブザーが鳴るように設定できます。

→内部スイッチの設定(スイッチ⑤)参照

(c)特定水平角の設定

[右回り水平角 90°の設定を例にとります。]

①右回り水平角測定モード(日コR)にします。

P

②目標Pを視準し水平固定ネジを締めます。

◎ゼロセツトキーを押します。

④水平角固定ネジを緩め、本体をゆっくりと90°ほど右回転させ

ます (90°割出ブザー音が聞えます)。 そこで水平固定ネジを締

めます。

⑤水平微動ネジを回して表示90° 00′に合せます。

⑤このとき望遠鏡が視準している地点にQ点を設定します。
(設定終了 )

‐Q

。瑚Щ
<R

′

Ｈ
四
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4-5水平角 (右回り)と高度角の同時測定

●Q

(4)望遠鏡固定ネジ、水平固定ネジを緩めてゆつくりと本体方と回

転 し、目標 Qを視準 します。再度その姿勢をしっかりと固定

します。

(5)高度島表示モー ドの表示値が目標 Qの高度角です。

Q

(1)第一目標 Pを視準 し、望遠鏡固定ネジ、水平固定ネジでその

姿勢を固定します。

(2)水平角モード(日ЧR)に してゼロセツトキーを押します。

表示は□
°
00′になります。

(3)V/Hキ ーを押して高度角モード(団コ)に します。
表示は次のようになります。 (角度数値は例です)

P Cttl間 の高度角 :37° 53′ -5° 50′ =32° 03′

(8)PQ間 の水平角を見るために V/Hキ ーを手甲し、水平角表
示モー ドにします。

‐ P
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これが目標 Pの高度角 (5度 50/刀＼)です。 PQ間 の水平角 :40° 15′



4-8ス タジア測量

望遠鏡の焦点板に刻まれて

いるスタジア線を利用して

目標まで距離を測ることが

できます。

(スタジア乗数=100、加数=0)

スタジア線に挟まれた標尺の長さ方とをとすると

水平距離 L=100を cos2α

比 高  H=50 2 sin2α

(△ 日=H tth2~hl)

特に望遠鏡が水平の場合は (cOs□
°=1)

L=100を

5.内部スイッチの設定
内部スイツチカノ＼―を10円硬貨などを使つて開けると中に 2

種のスイツチが見えます c

内部スイッチの切替は電源方とOFFに してから行つてくださ

しヽ。

(1)デイツプスイツチ

BSW]

測角の各種機能方と選択するモー ド切替スイッチです。

上の位置 (回 )が ON、 下 (固 )が OFFで す。

スイッチ① 高度角(水平□°)、 天頂角(天頂口°)の切替
⊂lN:高度角表示

OFF:天 頂角表示

スタジア線

上_ 衛

角

頂

度

天

古画

線

線

点

実

反水平

L
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スイッチ② 高度角をコンパス表示にする。
①N:コ ンパス表示にする

OFF:スイツチ①による角度表示

高度角のコンパス表示

|

スイッチ③ 水平角表示の切替□°～380°
ON:左 回り角

⊂lFF:右 回り角

スイッチ④ 水平角のクォドラント表示
⊂lN:クォドラント表示をする

OFF:スイツチ◎による水平角表示

スイッチ⑤ 水平角の90培」出しフザー音を発生させる。
①N:0°、90°、180°、270°付近でブザー音を出す

OFF:ブ ザー音なし

スイッチ◎ 角度単位の切替
ON:グラード(C3RAD)表示
OFF:度 分表示

スイッチ② 角度単位の切替
①N:ミ ル (MIL)表 示
スイッチ◎の指定は無視される

OFF:スイッチ⑥で指定する表示

スイッチ◎ 使用してとおりません。

(2)ロ ータリースイッチ

修理・メンテナンス用に使用するものです。通常は “0"に
セットしておきます。
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8.エラー表示 と対処方法

注)エラーが何度も発生する場合には、4多理が必要です。

エ  ラ 内 容 対 処 方 法

E-0〔 l 電源ON時のメモリチェックで異常が発見された。 電源ON・ OFFを 再度行う。

E10 高度角カウントエラーが発生。 電源ON・ OFFを 行う。

E-11 水平角カウントエラーが発生。 ゼロセットキーを押す。

E12 高度角カウンターがオーバーフローエラーを発生した。 電源ON・ OFFを 行う。

E18 水平角カウンターがオーパーフローエラーを発生した。 ゼロセツトキーを押す。

E-2Cl RS-282C通 信においてオーパーランエラーが発生した。
ゼロセツトキーをす甲すとエラーが発生する

前の表示モードに戻る。

E-22 RS-282C通 イ言においてパリティエラーが発生した。
ゼロセットキーラを押すとエラーが発生する

前の表示モードに戻る。

一司3-



9.特月u付属品
1.ダイアゴナルアイピース

天頂角付近の観測に便利なオプション付属品です。

(耳叉付け方 )

望遠鏡接眼部の接眼レンズ着脱リング方ェ左へ回して接眼レン

ズを外し、そこにダイアゴナルアイピースを取付けます。

※ダイアコナルアイピースの接眼部分にも十字線合焦ノブが付

いています。

ダイアゴナルアイピース

2.棒コンパス

磁北・方位角測定のためのオプシヨン付属品です。

(取付け方)      ・

本体上部の棒コンパス取付け金異に正確に差込んでセツトし

ます。前方のレパーを左の位置 (赤点)に回すと磁針は固定さ

れます。右の位置 (白点)で開放になります。

コンパス

一呵4-



10日 使用上の注意
].帰零レバー

この高度角帰零レバーは電源のON・ OFFも 行います。
右に回せばONで す。①FFに するときは望遠鏡方と天底方向
に下 |ザる必要があります (望遠鏡と本体上部の白い点が合う

位置 )。 その他の位置に望遠鏡があると帰零 レバーはOFF
になりません。

2本体をケースに格納するときの注意
右下の写真のようにケースに納めます。このときシフティン

グクランプを緩めて整準台を動 く状態にしながら各部を正 し

い位置に納めます。

3.求心望遠鏡の焦点調節

求心望遠鏡の焦点は回さすに、引くか押して調節します。

4.高度角目盛のゼロセットは不要

他社機では、電源①N直後に望遠鏡を回転させてゼロセット

することが必要ですが、TEO RO□ では上述の帰零 レバー
の工夫によりこの手間は不要になっています。

11.構成
■標準構成

■オプション

(格納要領)

。本  体 …

0ケース……

●単 8電池…

。取扱説明書

●棒ヨンパス (磁針長 :50冊Πl)

●ダイアゴナルアイピース (天頂付近視準用 )

●専用軽量三脚 (三段仲縮 )
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12.仕様
■望遠鏡 (内焦式アナラティック光学系 )

20× (正像 )

]80mm
30 5mm

45'
1° 20'

最短視準距離 :1.Om
ス タ ジ ア :乗数 =100  加数=0

率

長

径

力

界

効有

解

物

倍

全

対

分

視

■求心望遠鏡

倍  率 :3× (正像 )
視  界 :フ

°

合焦範囲 :D5m～ ∞

■整準台

形    式
求心移動範囲

シフ ト式

∈3 Clmm

■水平分度

目 盛 径

読取方式

最小読み

■高度分度

目 盛 径

読取方式

最小読み

5∈34冊 m

インクリメンタル方式 :ロ ータリエンコーダ

1'

53 4mm

インクリメンタル方式 :ロ ータリエンコーダ

1.

■照明装置

光 源 :LED

電 源 :内蔵電池

■寸法・重量

本 体 寸 法

本 体 重 量

視準軸高さ

ケース寸法

ケース重量

三 脚 寸 法

三 月去l重 量

124(W)× 180(D)× 19日 (H)mm

約 1日 ks     (望 遠鏡水平時)

1 6Clm冊

265(W)× ]25(ED)× 284(H)円 m
8フ OE子

655冊m(格納日寺)-1圧 3El冊冊
2(3kg

■気泡管感度

横 気 泡 管

丸型気泡管

9Cl"/2mm

10'/2mm

■ディスプレイ

表示方式 :LCDセ グメント方式片読

■その他の仕様

使用温度範囲

インターフェイス

-20°C+5Clac

RS-232C準 拠 (全二重)
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おことわり→予告なしに仕様が変る場合もこざいます。こ了承ください。
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