


常識を覆すメリット

Automate almost anythingAutomate almost anything

安全な協働仕様
危険で単純な作業や反復作業において人間のオペレータ
に与えるストレスから生じる不慮の事故を抑制することが
できますので、世界中で使用されているUR協働作業用
ロボットの80％は人間のオペレーターのすぐそばに
安全柵なしで設置されています（リスク査定
後）。URロボットの安全システムは、
150N(検圧例：エレベータドア）以上
の荷重がかかると瞬時停止しま
す。TÜV（ドイツ技術検査協会）
による認定を取得済みです。

ダイレクトティーチングが可能
経験のないオペレーターでもすぐにダイレクトティーチング
でプログラミングが容易にできます。
また、ティーチングペンダントにて0.1㎜単位でセットが可能。

早いセットアップ
ロボット設置後、通電からご使用まで約30分。
また、未経験者でも1 時間のオペレーター教育でご使用
いただけます。

柔軟性のある様々な現場で活用
ユニバーサルロボットの用途は専門分野にとどまりません。
軽量、省スペースであるため、生産環境のレイアウトを変更
せずに、さまざまな用途に応じた再配置が容易です。新しい
プロセスへのロボットの配置を迅速かつ容易に行うことが
でき、少ロットまたは高速切替が必要な場合も含め、ほぼす
べての手動タスクを自動化する機動性を実現します。

すなわちURロボットは、反復作業の
プログラムを再利用することが
できるのです。

動作半径
500mm

可搬重量
3kgUR3

動作範囲の小さい環境向けに設計されたUR3は最大500mmの動作半径を
実現し、科学、製薬、農業、エレクトロニクス、技術関連施設でその価値を発揮し、
最大 3kgの可搬重量に対応します。
卓上型なので狭いスペースにも導入でき、先端の関節に“InfiniteSpin機能”（無限
回転）を備えており単独でネジ締め/緩め作業が可能です。

用途

● 研究機関における分析と試験
● 接着、溶接
● CNC
● ネジ（M8以下）締め/緩め
● はんだ付け 等

● 組み立て、ピック・アンド・プレイス
● 梱包およびパレタイジング
● 射出成形の取り出し
● 塗装（水溶性塗料）

動作半径
850mm

可搬重量
5kgUR5

最大 850 mmの動作半径を実現する UR5 は、手の届く場所への移動に対応
しますので、他の生産プロセスに従業員を振り分けて効率をアップできます。
最大5kgの可搬重量に対応し、危険な反復作業を自動化することができます。
ピッキング、設置、試験などの軽量の協働プロセスに最適です。

動作半径
1300mm

可搬重量
10kgUR10

梱包、パレット、組み立て、ピック・アンド・プレイスのような、重量のある協働
プロセスが UR10に最適です。最大1300mmの動作半径を誇る UR10は、広
いエリアでの作業効率アップを達成すべく設計されています。これにより距離
の長い生産ラインなどにおいて作業時間を節約することができる当社ライン
ナップで最大の産業用ロボットです。
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日本語ほか20カ国語対応 
ティーチングペンダント

Injection moulding
射出成形




